EE 401/ Bitirme Projesi | Dersi Sunumlari

1. Proje raporlar1 asagida verilen adresde agiklandigi sekilde ve belirtilen formatta en gec 24 Ocak 2022

Pazartesi giinii saat 23.59 da ADUZEM portal 6dev sekmesi kullanilarak teslim edilecektir. Raporlar

tlim grup tiyelerinin imzasin1 tagtyacaktir (pdf dokiimani tizerinde imzalarin resmi kullanilarak yapilabilir).

https://akademik.adu.edu.tr/bolum/muhendislik/Elektrik-Elektronik/default.asp?idx=313635

2. Grup calismalarinda sadece bir grup iiyesinin ADUZEM portala yiikleme yapmasi yeterlidir.
3. Raporlar pdf olarak yiiklenecektir.

4. Proje sunumlar1 2 ve 4 Subat giinlerinde online olarak yvapilacaktir. Gruplara sunum saatleri
bildirilecektir.

5. Sunumlar 5 farkli oturumda gergeklestirilecek olup her oturumun jiiri bilgisi asagidaki tabloda
verilmistir.
6. Belirtilen tarihte (mazeretli olarak ve danigmaninin onayi ile) sunum yapmayan ya da ilk sunumu

sonrasinda ek siire verilen gruplar sunumlarmm 11 Subat Cuma giinii online olarak yapacaktir. Bu

gruplara sunum saatleri ayrica bildirilecektir.
7. Mazeretsiz olarak sunuma katilmayan 6grencilere tekrar sunum hakki verilmeyecek ve Bitirme

Projesi I dersinden basarisiz sayilacaktir.

Grup sayist (Ogrenci

Oturum No Jiiri Sunum tarihi
Sayis1)
Dog. Dr. Coskun Deniz
1 Ars.Gor.Dr. Adem Ukte 12 (22) 2 Subat 2022,

] Carsamba
Ars. Gor. Ismail Yarici

Dog. Dr. Yilmaz Kalkan

2 Dr.Ogr. Uyesi Atilla Déniik 4(12) 2 Subat 2022,
e Cargsamba

Ars.Gor. Onem Yildiz

Dog. Dr. Yilmaz Kalkan

3 Dr.Ogr. Uyesi Atilla Doniik 8 (9) 2 Subat 2022,
Carsamba

Ars. Gor. Ismail Yarici

Dr.Ogr. Uyesi Miimtaz Yilmaz
4 Dr.Ogr. Uyesi M. Mine Ozyetkin 6 (12) 4 Subat 2022,

Lo Cuma
Ars.Gor. Onem Yildiz

Dr.Ogr. Uyesi Miimtaz Yilmaz

4 Subat 2022,

5 Ars.Gor. Onem Yildiz 5(12)
Cuma

Ars. Gor. Ismail Yarici

8. Degerlendirme: Danigman %50, diger jiiri iiyeleri %25 seklinde olacaktir.
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9. Raporlarda asagidaki bilgiler ver almahdir

o

o o

®

Proje ile ilgili benzer ¢alismalar1 gosteren literatiir taramast,

Proje ekibinin projedeki gorev ve sorumluluklari ile is plani

Projenin bahar donemi sonuna kadar is-zaman ¢izelgesi

Gtliz dénemi sonuna kadar yapilan islerin madde madde listesi

Bahar doneminde yapilacak islerin madde madde listesi

Projede ¢oziilecek problemin tanimi, ¢dziim i¢in hangi yontemlerin kullanilacagi ve B-plani.

Projede kullanilacak malzemelerin listesi ve yaklasik maliyet analizi.

10. Sunumlar ile ilgili olarak asagidaki hususlara dikkat edilmelidir.

Sunumlar online ve ingilizce olarak yapilacaktir.

Grup ¢alismalarinda, tiim grup {iyeleri sunuma hakim olmali ve jiirinin belirleyecegi sekilde
sunumu herhangi bir grup tiyesi tamamen yapabilmelidir.

Sunumlar; 10 dakika sunum ve 5 dakika soru-cevap olmak tizere 15 dakika da tamamlanacaktir.
Grup ¢aligmalarinda bu siire 20 dakika olarak uygulanacak ve ihtiyaca gore artirilabilecektir.
Siire kisitlamasindna dolay1 sunumlarda problem agiklanmali, kullanilacak ¢6ziim yontemleri
verilmeli, ilk donem yapilan tiim ¢alismalar 6zet olarak verilmelidir.

Is-zaman ¢izelgesi (giiz ve bahar donemini kapsayacak sekilde) verilmelidir

Grup c¢alismalarinda her bir grup {iyesinin sorumlulugunu gosteren is boliimii tablo halinde
verilmelidir.

Sonug sayfasinda giiz doneminde tamamlanan isler ve bahar doneminde yapilacak isler madde
madde 6zetlenmelidir.

Toplam sunum (kapak ve tesekkiirler sayfasi hari¢) 10 sayfayr gegmemelidir.

Sunumlarda ¢ok yazi bulundurmamaya 6zen gosterilmeli ve tamamen sunumdan okuyarak
sunum yapilmamalidir.

Sunumlarin jiiriye gonderilmesine ve sisteme yiiklenmesine gerek yoktur. Ancak sunum

tarihinden 6nce mutlaka danismaniniza gonderilmeli ve onay alinmalidir.



Ogrenci Bitirme Projesi Basghgi Sunum Danigmani Juri 1 Juri 2
Numarasi Adi Soyadi Saati
1 171804025 |Enes Bugra KOKSAL Coil Gun Design 09:00
2 161804008 [Mustafa Fatih BAKIRTAS
3 171804064 |BEIHIACEARA Small Scale Home Automation Application 09:15
4 | 171804016 |Mete Baybars KARABULUT
5 | 181804007 [Tuyan KAPLAN
6 171804024 |Mehmet Ardahan SENSES Algo Trade Software Robot with Python 09:35
7 171804040 |Burak Can GINAR m
8 171804015 |Dogukan AGCA Small Scale Weather Observation Station Design 09:50 Fdle e Coskpn ism.ai.l F4
9 | 181804018 |Giines ILHAN DENIZ Yarigi =
10| 171804026 |Erdogan BAYRAM 9,
11| 171804042 |Gamze iRVEN Smart Cane Design for Visually Impaired People 10:10 _g
12| 171804043 |Faruk CORAPSIZ g
13| 171804006 |Feyzullah GULENG Small Scale Smart City Application 10:30 g
14| 171804022 lBerkay AKMAN Automatic Sorting of Objects on Small Scale Conveyor Belt 10:45 &-:
15| 171804032 |Fethi OZDEMIR o
16| 191804094 [Talip GUNES Small Scale Autonomous Controlled Vehicle Design 11:05 c?:n
...
17 | 151804044 |Abdullah ALLAF Ultrasound police radar 11:20
18 | 161804011 |Caner YILDIRIMCAKAR
19| 161804062 |Furkan SARICAM Missing 11:40 Coskun Adem ismail
20| 181804071 Al Issa Al EL SARAFANDI Robot arm sorting objects on conveyer 11:55 DENiZ UKTE Yarici
21| 181804075 [IHalil KURT Robot arm imitating human arm 12:10
22| 181804076 [|ilhan Murat BILKAN
23| 171804054 [Selen BARIS
24| 171804056 INazi DEMIR Design of Garbage Separating and Collecting Robots 12:40
25| 171804060 |Rumeysa OK
26 | 181804073 Jutku UNAL
27 | 181804078 |[Sadik CAMCI Design of Garbage Separating and Collecting Robots 13:00
28| 181804077 |Ekin Can DOGAN Yilmaz Atilla Onem
29 | 171804049 |irem GIDEM KALKAN DONUK YILDIZ Ig
30| 191804075 |Alparslan ULUSOY Design of Garbage Separating and Collecting Robots 13:20 =
31| 201804003 [Bahri BARAN g
32| 171804065 JArda ANDIC :
33| 171804046 lEmre kKAYAN Design of Garbage Separating and Collecting Robots 13:40 'g
34 171804063 |Ozcan OZLUOGLU &




... WK
35| 161804051 |Omer Faruk KOZAN Design and Implementation of an Inverter Circuit 14:00 &-':
o]
36| 171804028 [EmithanPICAK Design and Implementation of Load Handling Robot 14:15 U:)n
37| 171804034 [M. ikbal TURAN N
38| 171804047 |Batuhan Can BAKIM Design and Implementation of a RF-ID Application 14:35 . _
39| 171804075 |Eraslan ASLAN Design and Implementation of a PV Mobile Charging Station 14:50 | Atilla DONUK K\Xll_nllaAzN I\?:rii:lil
40| 161804046 JUtku ILHAN Design and Implementation of Solar Tracking System 15:05
41| 181804051 |Atahan ALTAN Simulation of an Induction Generator of a Wind Turbine 15:20
42| 171804030 |Noyanberk Design and Implementation of Boost Power Factor Corrector 15:35
43| 171804013 [Mete Kaya Design and Implementation of DC Machine Speed Control 15:50
441 161804002 |Hiliseyin CANSIZ Active Target Tracked Coilgun System 09:00
45| 171804007 |ismail Deha KOSE
46| 171804053 [Kiibranur ISIK
47 161804052 IEmre APAYDIN Mini Sumo Robot 09:20
48 | 171804017 [M. Mert VELIOGLU
49| 171804018 JAGEMNUNLD Robotic Vacuum Cleaner 09:40 | Onem YILDIZ M M Ming
50 | 171804041 |Ali ACIKEL Yilmaz Ozyetkin
51| 171804021 |Selcuk Sergen SELCUKER Smart Vacuum Cleaner 10:00
52| 181804008 [FEGRCETIN Smart Vacuum Cleaner 10:15 'g
53| 201804010 JOsman FIRAT =
54| 171804036 INSZmiCaNACUN Plane game with unity and flight joystick 10:35 %
55| 171804048 |Emre BERKYUREK =~
1 c
56 | 161804002 |Gokhan SAKIROGLU 8
57| 171804007 |Fikri Anil KAYMAK Industrial Color Seperator Machine Design Based on PLC 10:55 E
58| 171804053 |Emre KAYA U:,n
59| 161804052 |ilkay ACIKGOZ Robot hand design based on flexible sensor 11:15 <
60 | 171804017 |Bugra BEKTAS
61| 171804018 |Ayse Nur AKIN Drive assist electronic systems 11:30 Mimtaz Onem ismail
62| 171804041 |Tolunay AKSAKAL Yilmaz YILDIZ Yarici
63| 171804021 |Dede Erkin POLAT
64| 181804008 |Cemile Nur GUMUS Passenger information system in light railway transportation 11:50
65| 201804010 |Eylil OGnay ORNEK
66| 171804036 JMuhammet KUGUK Automatic Stock System 12:10
67| 171804048 |Remzi Emre SAIN
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